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บทคัดย่อ 

(Abstract) 

โครงงานนี้เป�นการพัฒนาหุ่นยนต์เคลื่อนท่ีอัตโนมัติประเภท AMR โดยมีวัตถุประสงค์ในการออกแบบ

และ พัฒนาหุ่นยนต์เคลื่อนท่ีอัตโนมัติประเภท AMR ท่ีมีการประยุกต์ใช้กับระบบปฏิบัติการหุ่นยนต์หรือ ROS 

ซ่ึงหุ่นยนต์เคลื่อนท่ีอัตโนมัติต้นแบบท่ีถูกออกแบบมานั้นเป�นการออกแบบมาเพ่ือใช้ในการสร้างฐานความรู้ใน

การพัฒนาหุ่นยนต์เคลื่อนท่ีอัตโนมัติประเภท AMR  

 

จากการรทดสอบออกแบบ และ พัฒนาหุ่นยนต์เคลื่อนท่ีอัตโนมัติต้นแบบสามารถใช้ร่วมกันกับ

แอพพลิเคชั่นสำเร็จรูปท่ีเป�นโปรแกรม open source ได้อย่างมีประสิทธิภาพ โดยไม่มีข้อผิดพลาดในการ

ควบคุมการทำงานของตัวหุ่นยนต์เคลื่อนท่ีอัตโนมัติต้นแบบ ผ่านระบบ ROS ท่ีมีการติดตั้งอยูหุ่่นยนต์เคลื่อนท่ี

อัตโนมัติต้นแบบ และ สามารถนำหุ่นยนต์เคลื่อนท่ีอัตโนมัติต้นแบบไปต่อยอดต่อ และ พัฒนาให้ดียิ่งข้ึนไป 

หรือนำไปประยุกต์ใช้งานต่อไปได้ในอนาค 
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